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Taula rodona sobre Mecatronica:

Bases de la Mecatronica
Vic, 21 de gener de 2010

Organitza:

CEQUIP TECMAP INNOVACC

Carles Riba Romeva
Director del Centre de Disseny d’Equips Industrials

Edifici del Sucre, sala Sert
Vic
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5. Oportunitats de la mecatronica
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Gracies per la vostra atencio
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Mapa de l'estat | els usos de la Mecatronica
| oportunitats de futur: guestionari per
model d’entrevista

Vic, 21 de gener de 2010

Carles Riba Romeva

Professor de la Universitat Politecnica de Cataluny a
Director del Centre de Disseny d’Equips Industrials

Elena Blanco Romero
Enginyera Industrial
Cap de projectes del Centre de Disseny d’Equips Ind  ustrials
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Mapa de I'estat de la Mecatronica i oportunitats de
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Mapa de I'estat de la Mecatronica i oportunitats de futur

1. Dades generals de 'empresa

2. Sector y tipologia d’empresa
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3. Utilitzacio real de la mecatronica a 'empresa

S'utilitza En processos Es subcontracta
En producte Propia

No s’utilitza
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4. Factors d’introducciod i1 aplicacio de la
mecatronica

Que s’ha volgut obtenir amb la mecatronica?

Precisio Augmentar la seqliencia
Flexibilitat Coneixement del sistema
Seguretat Eixamplar la disponibilitat

Comoditat Alleugeriment
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5. Factors de mercat | mecatronica

Coneixer els motius d’'us de la mecatronica relacionats amb el
mercat (usuaris, competidors, etc):

Oportunitat de mercat
Obligacio de mercat
Flexibilitat en la configuracio
Productivitat
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6. Components i subcontractacio

Quins components es fan servir per implementar la mecatronica?

Accionaments Sensors
Controls Actuadors
Sistemes complets Guies

Altres
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6. Components i subcontractacio

Quins components es compren o es subcontracten?

Accionaments Sensors
Controls Actuadors
Sistemes complets Guies

Altres

45
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6. Components i subcontractacio

Valoracio dels proveidors. Que es valora d’'un proveidors?

Compatibilitat
Fiabilitat
Costos

Altres
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7. Costos de la mecatronica

Principals motius dels costos de la mecatronica:

Personal

Components i material
Manteniment

Nous equips /instrumentacio
Altres
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7. Costos de la mecatronica

L’Us de la mecatronica:

Compensa els costos
No compensa els costos

futur
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8. Estructura i formacio del personal

Hi ha personal amb formacio adequada en mecatronica?
Si No

D’on proveé la formacio d’aquest personal?
Propia
Centres de formacio
Adquirida
Proveidors
Altres
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8. Estructura i formacio del personal

Personal amb meés necessitat de formacidé en mecatronica:

FP2 (taller)
Enginyers
Directius
Comercials
Altres
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9. Valoracio global de la mecatronica

Debilitats
Amenaces
Fortaleses
Oportunitats
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Mapa de I'estat de la Mecatronica i oportunitats de

10.Possibles accions col-lectives

Formacio
Projectes comuns
Altres

futur
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